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 b614مشخصات فنی برد راهبند 

 230V~ 115V~ 

 V~ 50/60 Hz 115V~ +/-10% 50/60 Hz 240-220 منبع تغزیهولتاژ 

 W 150 W 150 حداکثر توان

 V 24 V 24 یلوازم جانب یولتاژ خروج

لوازم  گیریحداکثر بار

 یجانب
500 mA 500 mA 

لوازم  یریحداکثر بارگ

 BUS یجانب
500 mA 500 mA 

حداکثر بارگیری چراغ 

 فلاشر
24 V " 15 W 24 V " 15 W 

 C to +55 °C -20 °C to +55 °C° 20- دمای کارکرد

 

 اجزای برد:

J1  :یاصل هیتغذ نالیبرد ترم 

J3  :نالیبرد ترم BUS 2easy 

J6  :یلوازم جانب/یورود نالیبرد ترم 

J7  :ییویماژول راد یکانکتور برا XF 

J8  :یباتر یکانکتور برا XBAT 24 



J10  :یدتکتور خارج یبرا نالیبرد ترم LOOP1 

J11  :انکودر یکانکتور برا 

J13  : یدتکتور خارج یبرا نالیبرد ترم LOOP2 

J16  :یچراغ هشدار خارج یبرا نالیبرد ترم 

J18  :بوم یهاچراغ یبرا نالیبرد ترم 

J20  :هایخروج یبرا نالیبرد ترم 

J21  :کپارچهیفلاشر  یکانکتور برا 

J23  :موتور یکانکتور برا 

F3  :حفاظت برد وزیف (F3 = T2.5A) 

 :(DISPLAY) شگرینما

Programming display: یزیربرنامه شگرینما  

 :(BOARD LEDs) برد LED ینشانگرها

DL1  :LED به یدهگنالیس BUS 2easy فعال 

DL2  :LED صیتشخ یدهگنالیس "BUS MON" یبرا BUS 2easy 

DL3  :LED یدهگنالیس "RADIO1" (OMNIDEC) 

DL4  :LED یدهگنالیس "RADIO2" (OMNIDEC) 

DL5  :LED هشدار / خطا یدهگنالیس 



DL8  :LED یاضطرار تیوضع (EMER) 

DL9  :LED توقف تیوضع/FSW-CL 

DL10  :LED بسته شدن تیوضع (CLOSE) 

DL11  :LED باز شدن تیوضع (OPEN) 

DL12  :LED تیوضع LOOP1 

DL13  :LED تیوضع LOOP2 



 

 



 Control) های کنترلیدستگاه

Devices) 

 .متصل کنید J6 ها را به برد ترمینالدستگاه :نکته

 :اطلاعات اضافی

 اتصالات NO های معمولاً باز( در یک )کنتاکت

 .شوندورودی واحد باید به صورت موازی وصل 

 اتصالات NC های معمولاً بسته( در یک )کنتاکت

 .ورودی واحد باید به صورت سری وصل شوند

 

 

 J6 برد ترمینال

 (OPENباز شدن ) .1

o اتصال NO ای دیگر ای یا وسیله)کنتاکت باز(، دکمه

 .دهدکه با بستن کنتاکت دستور باز شدن راهبند را می

 (CLOSEبسته شدن ) .2

o اتصال NOای دیگر که با بستن وسیلهای یا ، دکمه

 .دهدکنتاکت دستور بسته شدن راهبند را می

 (STOPتوقف ) .3

o فرض به عنوان توقف پیکربندی شده به طور پیش

 .است

o اتصال NCای دیگر که با باز ای یا وسیله، دکمه

 .دهدکردن کنتاکت دستور توقف راهبند را می

o اگر دستگاه :توجه NO  بهمتصل نشده باشد، یک جامپر GND زمین( ایجاد کنید(. 



4. FSW-CL: 

o به عنوان FSW-CL برای اطلاعات بیشتر به تابع) پیکربندی شده است SP ریزی در برنامه

 (.پیشرفته مراجعه کنید

o اتصال NC فتوسل یا دستگاه دیگری که با باز کردن کنتاکت در زمان بسته شدن دستور ،

 .کندبازگشت را صادر می

 (EMERاضطراری ) .5

o کنتاکت NC:  دکمه یا دستگاهی را متصل کنید که با باز کردن کنتاکت، دستور باز شدن

 .دهداضطراری راهبند را می

o اگر دستگاه :توجه NO کنتاکت باز( متصل نشده باشد، یک جامپر با( GND  ایجاد )زمین(

 .کنید

 (GNDزمین ) .6

o  آمپر( 1تامین تغذیه منفی و تماس مشترک لوازم جانبی )حداکثر  :7ترمینال. 

7. (+) 

o آمپر( 1ولت برای لوازم جانبی )حداکثر  24تامین تغذیه مثبت  :9-8های ترمینال. 

 

 پیکربندی شده است FSW-CL که به عنوان STOP ورودی

 .پیکربندی کنید FSW-CLرا به عنوان  STOP ها با کنتاکت رله، لازم است ورودیبرای اتصال فتوسل

 اتصال قطب منفی تغذیه فرستنده (TX) ها به خروجیفتوسل OUT  که به عنوانFail-Safe 

 .پیکربندی شده است

 ای تغذیه شود؛ تست شامل قطع لحظهها قبل از هر بسته شدن بررسی میبا این روش، عملکرد فتوسل

و بررسی تغییر وضعیت ورودی است. اگر تست با خطا مواجه شود، برد الکترونیکی دستور حرکت  TX به

 .کندرا صادر نمی

 



 

 (EXTERNAL LOOPS) های خارجیلوپ

 دتکتورهای کویل مغناطیسی نباید برای  :هشدار

ها ها و موتورسیکلتشناسایی عابران پیاده، دوچرخه

پذیر استفاده شوند. اگر جلوگیری از حضور این اشیا امکان

ها های دیگر مانند فتوسلنیست، لازم است از دستگاه

 .استفاده شود

 

 (LOOP CONNECTIONS) هالوپاتصال 

اتصال دتکتورهای کویل مغناطیسی به برد 

 :J13 (LOOP 2) یا J10 (LOOP 1) هایترمینال

 LOOP 1 (کویل باز شدن) 

o اتصال NO  کنتاکت باز(، دتکتوری را متصل کنید(

 .دهدکه با بستن کنتاکت، دستور باز شدن راهبند را می

 LOOP 2 (کویل جابجایی) 

o اتصال NO ، دتکتوری را متصل کنید که با بستن

کنتاکت، دستور بسته شدن در زمان قطع شدن کویل را 

 .دهدمی

o  ،در صورت فعال بودن کویل در زمان بسته شدن

شود؛ در این حالت تا زمانی که مسیر حرکت معکوس می

 .تواند بسته شودکویل فعال است، راهبند نمی

 

 

 



 BUS هایدستگاه

 هایاگر از دستگاه :نکته BUS 2easy کنید، برد ترمینالاستفاده نمی BUS 2easy را آزاد بگذارید. 

 مراجعه کنید 9.4یابی به بخش برای اتصال و جهت. 

 

 OUT (OUT OUTPUTS) هایخروجی

 آمپر را رعایت کنیدمیلی 100برای هر خروجی، حداکثر بار  :نکته. 

ریزی پیشرفته قابل تنظیم یت آن از طریق برنامهسازی خروجی و قطبفعال :Open Collector هایخروجی

 .است

o خروجی فعال (OUT active): 

 قطبیت NO: 0 ولت 

 قطبیت NC: مدار باز 

o خروجی غیرفعال (OUT not active): 

 قطبیت NO: مدار باز 

 قطبیت NC: 0 ولت 

 های مورد نیاز را به برد ترمینالدستگاه :دستورالعمل J20 متصل کنید. 

 (V FLASHING LIGHT 24) ولت 24چراغ فلاشر 

  مراجعه کنید 9.1برای اتصال به بخش. 

 

 (MOTOR) موتور

 سیم موتور در کارخانه برای راهبند سمت راست (RH) متصل شده است. 

 در صورت نصب راهبند سمت چپ (LH)ها را معکوس کنید، سیم. 



 

 (ENCODER) انکودر

 سیم انکودر در کارخانه متصل شده است. 

 (BEAM LIGHTS) موهای بچراغ

 مراجعه کنید 9.6و  9.5های برای اتصال به بخش. 

 

 INTEGRATED) چراغ فلاشر داخلی

FLASHING LIGHT) 

  مراجعه کنید 9.6برای اتصال به بخش. 

 

 (XBAT 24 BATTERY) ولت XBATT 24 باتری

  مراجعه کنید 9.2برای اتصال به بخش. 

 

 XF (XF RADIO MODULE) ماژول رادیویی

 مراجعه کنید 9.3سازی به بخش برای فعال. 

 

 MAINS) تغذیه اصلی و اتصال به زمین

SUPPLY AND EARTHING) 

  3استفاده از سیمG  متر میلی 1.5با مقطع

 :مربع )تامین نشده(

o اتصال زمین بین برد و جعبه در کارخانه  :توجه

 .انجام شده است. این اتصال را حذف نکنید

 



 :مراحل اتصال

 .سیم زمین کابل برق را به ترمینال کابل متصل کنید .1

 .ای که روی فیش اتصال زمین قرار دارد را به ترتیب نصب کنیددو واشر، ترمینال کابل و مهره .2

 .مهره را محکم کنید .3

 .وصل کنید J1 های فاز و نول را بهسیم .4

 (Basic Programming)  ریزی پایهبرنامه

 پیشفرض عملکرد پایه

 BARRIER) تنظیمات راهبند

CONFIGURATION) 

 cF : تنظیم پارامترهای عملکردی شامل

 .سرعت باز و بسته شدن بسته به طول بوم

o 01 : متر 3بوم تا 

o 02 : متر 4تا  3بوم از 

o 03 : فرض(متر )پیش 5تا  4بوم از 

 

03 

 (DEFAULT) فرضتنظیمات پیش

 dF :تنظیمات دهد که آیا برد با نشان می

 .کارخانه تنظیم شده است یا خیر

o Y :دهد که تمامی مقادیر نشان می

ها فرضتنظیم شده مطابق با پیش

 .هستند

Y 



o N :دهد که یک یا چند نشان می

ها فرضمقدار تنظیم شده با پیش

 .متفاوت هستند

o رای بازگردانی به تنظیمات ب

 .را انتخاب کنید Yض فرپیش

  MASTER/SLAVE  پیکربندی

 Ct :تنظیم برد در حالت Master یا 

Slave. 

o MA : تنظیم برد به عنوان 

Master. 

o SL :تنظیم برد به عنوان  Slave. 

o برخی پارامترها روی برد : توجه 

Slave  شوندنمایش داده نمی. 

MA 

 (FUNCTIONING LOGIC) منطق عملکرد

 LO: 

o EP :اتوماتیک گام به  حالت نیمه

 فرض(گام )پیش

o A : اتوماتیکحالت 

o AP: گام به گام اتوماتیک 

o Bنیمه اتوماتیک : 

o bC :اتوماتیکنیمه B  در هنگام

 حضور شخص در زمان بسته شدن

o C : حضور شخص 

o P :حالت پارک خودرو 

o PA : حالت پارک اتوماتیک 

EP 



o رای جزئیات هر حالت به  ب :توجه

 .بخش مربوطه مراجعه کنید

 (PAUSE TIME)  زمان توقف

 PA :  ثانیه با  59تا  0تنظیم از قابل

 .ثانیه 1های گام

o  ثانیه افزایش یابد، نمایش  59اگر

شود و به دقیقه و ثانیه تبدیل می

ای قابل تنظیم ثانیه 10های در گام

 .است

o  9.5حداکثر زمان قابل تنظیم 

 .دقیقه است

20 

 (OPENING SPEED)  تنظیمات سرعت

 SO :سرعت باز و بسته شدن 

o 01 :سرعت حداقل 

o 10:  سرعت حداکثر )به جدول

فرض مربوط به سرعت پیش

 مراجعه کنید(

01 

Sc (Closure Speed ) : تنظیم سرعت بسته

 .شدن

 01 : حداقل سرعت 

 10 : حداکثر سرعت 

01 

Bu (Bus 2easy Device Registration  : )

 Bus 2easy NOثبت دستگاه 



 NO : غیرفعال 

1M (man Motor Operation Mode-Dead) 

 .حالت عملکرد موتور با دسترسی مستقیم: 

  : +  باز کردن با فشار دکمه به صورت

 دائمی

 -  : بستن با فشار دکمه به صورت دائمی 

- 

tL (Set-UP :) های محدودتعیین موقعیت. 

 NO : غیرفعال 
NO 

St (Leaving the Programming Mode)  :

 .خروج از حالت برنامه ریزی

 Y : ریزیحالت برنامه ذخیره و خروج از 

 N : ریزی بدون خروج از حالت برنامه

 ذخیره کردن

 دییتا یبرا F پس از خروج، دیرا فشار ده .

 ونیاتوماس ستمیس تیوضع شیصفحه نما

 دهد: یرا نشان م

 00 بسته = 

 01 باز = 

 02  =شود یسپس باز م ثابت و 

 03 شود ی= ثابت و سپس بسته م 

 04  =توقف 

 05  =باز شدن 

 06  =بسته شدن 

 07  =حالت ایمن 

Y 



 08 دستگاه  ی= بررسBUS 2easy  

 09 زند و سپس باز  ی= از قبل چشمک م

 شود یم

 10 زند و سپس  ی= از قبل چشمک م

 شود یبسته م

 11 ی= باز شدن در مواقع اضطرار 

 

 

 ( :Default Speedسرعت پیشفرض )

 cF 01 cF 02 cF 03  

So 10  06  02  

Sc 08  04  02  

 

 (Advanced Programmingتنظیمات پیشرفته )

 پیشفرض عملکرد پیشرفته

PF (Pre-Flashing :)فلاش پیش. 

 No :غیرفعال 

 Oc :ثانیه قبل از هر حرکت 1فلاش پیش 
NO 

(Driving Force on Opening) FO  : نیروی

 .موتور هنگام باز شدن

 : 01حداقل نیرو 

50 



 : 50حداکثر نیرو 

(Driving Force on Closure) FC :  نیروی

 .موتور هنگام بسته شدن

 : 01حداقل نیرو 

 : 50حداکثر نیرو 

50 

(Stop Input Configuration): SP 
 .پیکربندی ورودی توقف

 : 00توقف 

 : 02سلول نوری (FSW-CL) 

00 

 (Operating Time): t تنظیم زمان عملیات. 

باز/بستن  یبرا راهبندکه  یبالاتر از زمان یمقدار

 .دیکن میدارد تنظ ازیکامل ن

کرد. در  میتنظ هیثان 59تا  0توان از  یرا م نیا

 قهیدر دق شیپس از آن، صفحه نما هیثان 1مراحل 

نقطه از هم جدا  کیکند )با  یم رییتغ هیو ده ها ثان

شود.  یم میتنظ هیثان 10شده است( و زمان در 

 .قهیدق 9.5مراحل، تا حداکثر مقدار 

  را نشان دهد، زمان  2.5مثال: اگر نمایشگر

 .ثانیه است 50دقیقه و  2تنظیمی 

5.0 

(Out Output 1 Configuration): o1 

 .1پیکربندی خروجی 

 : 00همیشه فعال 

00 



 : 01وضعیت شکست 

 : 02چراغ تردد فعال 

 : 03کد ضد سرقت 

 : 04در حالت وقفه 

 : 05شدنچراغ بسته 

 06بسته شد : راهبند 

 07در حال حرکت : راهبند 

 08 یدر حالت اضطرار: راهبند 

 09:  میلهباز شدن 

 10: بسته شدن میله 

 12: فعال است یمنیدستگاه ا 

 13:  ،ستون نور )فعال در حالت مکث/باز

 خاموش شدن در بسته شدن(

 15: کانال  قیگام به گام از طر یفعال ساز

 ییویدوم راد

 19: یعملکرد باتر 

 20:  شد ریدرگ 1حلقه 

 21: شد ریدرگ حلقه 

P1  خروجی -OUT 1  )پلاریته )قطبیت 

 Y  خروجی NC (حالت نرمال بسته) 

 no خروجی  NO(حالت نرمال باز) 

 حالت ایمن یا) 01برابر  o1اگر مقدار خروجی 

Fail-safe )  باشد، مقدارP1   را رویno   تنظیم

 .کنید

NO 

o2   را مطابق با تنظیماتo1  مشاهده کنید.  



همانند  o2 تنظیمات یا حالت خروجییعنی 
 .خواهد بود o1 خروجی

 

P2   را مطابق با تنظیماتP1  مشاهده کنید.  

o3   را مطابق با تنظیماتo1  مشاهده کنید.  

P3   را مطابق با تنظیماتP1  مشاهده کنید.  

o4   را مطابق با تنظیماتo1  مشاهده کنید.  

P4   را مطابق با تنظیماتP1  مشاهده کنید.  

 - to  بندی خروجیزمان  OUT 1  

شود که یکی از فقط زمانی نمایش داده می)

ها به عنوان چراغ خوشامدگویی تنظیم خروجی

 (شده باشد

دقیقه،  ۵۹تا  ۱بندی خروجی را از این گزینه زمان

 .کندای، تعریف میدقیقه ۱های با گام

02 

bF   -عملکرد باتری 

زمانی که کاملاً خاموش نشود به کار  راهبند تا  :01

 .دهدخود ادامه می

شود که برق اصلی قطع راهبند زمانی باز می  :02

 .شود

01 



شود که برق اصلی راهبند زمانی بسته می  :03

 .قطع شود

oS :زن یکپارچهحالت کار چراغ چشمک 

ستون نوری )سبز ثابت در حالت توقف/باز : 01

قرمز در حین حرکت، زن بودن راهبند، چشمک

 قرمز ثابت با بسته بودن راهبند(

زن در حین زن )قرمز چشمکچراغ چشمک : 02

 ها(حرکت، خاموش در سایر حالت

01 

:Bl  میلهحالت کارکرد نور (Beam Light) 

ها با بسته بودن راهبند روشن است، با چراغ  : 01

شود و در حین توقف/باز بودن راهبند خاموش می

 .زندچشمک میحرکت 

ها با توقف/باز بودن راهبند خاموش چراغ  :02

 .زنندها چشمک میهستند و در سایر حالت

01 

AS : گر چرخه شمارش -درخواست نگهداری

 )متصل به دو عملکرد بعدی(

تواند برای تنظیم مداخلات نگهداری این می

 .ریزی شده مفید باشدبرنامه

Y :فعال 

NO : مستثنی شده است. 

NO 

nc :ریزی چرخه به هزارانبرنامه 

کند که شمارش معکوس این امکان را فراهم می

)صدها  99تا  0های عملیاتی دستگاه از چرخه

هزار چرخه( تنظیم شود. مقدار نمایش داده شده 

 nc شود و با مقدارروز میها بهبا پیشرفت چرخه

00 



معادل با  nC واحد 1کاهش ) .گرددیکپارچه می

تواند این عملکرد می ت(.اس nc واحد 99کاهش 

برای بررسی استفاده از دستگاه و  nc به همراه

 .مورد استفاده قرار گیرد "درخواست کمک"برای 

 

St :فعال نوضعیت سیستم اتوماسیو : 

در  (St) برای اطلاعات بیشتر به وضعیت

 .ریزی پایه مراجعه کنیدبرنامه

Y 

 

 های عملیاتیمنطق

 :هامنطقدر تمام 

 فرمان توقف (STOP) کنداولویت دارد و سیستم اتوماسیون را از کار متوقف می. 

 فرمان توقف (STOP) کنداولویت دارد و سیستم اتوماسیون را باز می. 

- EP اتوماتیک گام به گام نیمه 

 :دارد (OPEN) بازفقط نیاز به استفاده از فرمان  EP منطق

 باز (OPEN) کنداست، فرمان باز شدن را صادر می وقتی راهبند بسته. 

 باز (OPEN) کندوقتی راهبند باز است، فرمان بسته شدن را صادر می. 

 باز (OPEN) کنددر حین حرکت، آن را متوقف می. 

 باز (OPEN) کندپس از توقف، جهت حرکت را معکوس می. 

 .کندهمیشه فرمان بسته شدن را صادر می (CLOSE) بستهفرمان  :توجه

- A حالت اتوماتیک 

 :نیاز دارد (OPEN) فقط به فرمان باز A منطق



 باز (OPEN) کند. پس از زمان توقف، راهبند وقتی راهبند بسته است، فرمان باز شدن را صادر می

 .شودصورت خودکار دوباره بسته میبه

 باز (OPEN)  کند. )حتی میوقتی راهبند در حالت باز و توقف است، زمان توقف را مجدداً بارگذاری

 کند(ها نیز زمان توقف را بارگذاری میفعال شدن فتوسل

 باز (OPEN) شوددر حین باز شدن نادیده گرفته می. 

 باز (OPEN) شوددر حین باز شدن باعث باز شدن دوباره می. 

 .کندهمیشه فرمان بسته شدن را صادر می (CLOSE) فرمان بسته :توجه

- AP کیگام به گام اتومات 

 :دارد ازین (OPEN) فقط به فرمان باز AP منطق

صورت . پس از زمان توقف، راهبند بهکندیراهبند بسته است، فرمان باز شدن را صادر م یوقت (OPEN) باز

 .شودیخودکار دوباره بسته م

ها در حالت فعال شدن فتوسل ی. )حتکندیراهبند در حالت باز و توقف است، آن را قفل م یوقت (OPEN) باز

 (کندیم یتوقف، زمان توقف را مجدداً بارگذار

 .کندیباز شدن، آن را قفل م نیدر ح (OPEN) باز

 .شودیباز شدن باعث باز شدن دوباره م نیدر ح (OPEN) باز

 .کندیفرمان بسته شدن را صادر م شهی( همCLOSEفرمان بسته ) :توجه

- b اتوماتیک نیمه B 

 :دارد (CLOSE) بستهو  (OPEN) بازهای نیاز به استفاده از فرمان b منطق

 باز (OPEN) کندوقتی راهبند بسته است، فرمان باز شدن را صادر می. 

 بسته (CLOSE) کندوقتی راهبند باز است، فرمان بسته شدن را صادر می. 

 بسته (CLOSE) شوددر حین باز شدن، باعث بسته شدن دوباره می. 



 باز (OPEN) شوددر حین باز شدن باعث باز شدن دوباره می. 

- bC کیاتوماتمهین b در حالت باز شدن / حضور شخص C  در حالت بسته

 شدن

به  (CLOSE) در حالت باز شدن و بسته یابه صورت لحظه (OPEN) به استفاده از فرمان باز ازین bC منطق

به  دیدر حالت بسته شدن با (CLOSE) فرمان بسته یسازداشته در حالت بسته شدن دارد. فعالصورت نگه

 .کامل به راهبند انجام شود دیصورت آگاهانه و با د

 .کندیراهبند بسته است، فرمان باز شدن را صادر م یوقت (OPEN) باز

 .کندیداشته، فرمان بسته شدن را صادر مبه صورت نگه (CLOSE) بسته

- C )حالت مرده )کنترل دستی 

داشته دارد. کنترل باید به صورت نگه (CLOSE) بستهو  (OPEN) بازهای نیاز به استفاده از فرمان C منطق

 .صورت آگاهانه فعال شود و راهبند قابل دیدن باشدبه

 باز (OPEN) کندداشته، فرمان باز شدن را صادر میبه صورت نگه. 

 بسته (CLOSE) کندمیداشته، فرمان بسته شدن را صادر به صورت نگه. 

 شودها فعال شوند، حرکت متوقف میاگر فتوسل. 

- P نگیحالت پارک 

 :دارد (CLOSE) و بسته (OPEN) باز یهابه استفاده از فرمان ازین P منطق

 .کندیراهبند بسته است، فرمان باز شدن را صادر م یوقت (OPEN) باز

 .کندیراهبند باز است، فرمان بسته شدن را صادر م یوقت (CLOSE) بسته

 .شودیباز شدن، باعث بسته شدن دوباره پس از باز شدن کامل م نیدر ح (CLOSE) بسته

 .شودیباز شدن باعث باز شدن دوباره م نیدر ح (OPEN) باز



ها، راهبند به بسته شدن فتوسل رفعالیو با غ کندیبسته شدن، حرکت را متوقف م نیها در حشدن فتوسل فعال

 .دهدیشدن ادامه م

- PA حالت پارکینگ اتوماتیک 

 :دارد (CLOSE) بستهو  (OPEN) بازهای نیاز به استفاده از فرمان PA منطق

 باز (OPEN) کند. پس از زمان توقف، راهبند وقتی راهبند بسته است، فرمان باز شدن را صادر می

 .شودبسته میصورت خودکار دوباره به

 باز (OPEN) کند. )حتی وقتی راهبند در حالت باز و توقف است، زمان توقف را مجدداً بارگذاری می

 کند(ها نیز زمان توقف را مجدداً بارگذاری میفعال شدن فتوسل

 بسته (CLOSE) کندوقتی راهبند باز است، فرمان بسته شدن را صادر می. 

 بسته (CLOSE) شوداعث بسته شدن دوباره پس از باز شدن کامل میدر حین باز شدن، ب. 

 باز (OPEN) شوددر حین باز شدن باعث باز شدن دوباره می. 

 ها، راهبند کند و با غیرفعال شدن فتوسلها در حین بسته شدن، حرکت را متوقف میفعال شدن فتوسل

 .دهدبه بسته شدن ادامه می

 (Set-Up) تنظیمات

 :کند. سیستم باید در موارد زیر تنظیم شودهای لیمیت سوئیچ را فراهم میامکان ثبت موقعیت ،فرآیند تنظیم

 شوداندازی میزمانی که سیستم اتوماسیون برای اولین بار راه. 

 زمانی که برد )مدار( تعویض شده است. 

  ندکدهد و سیستم اتوماسیون کار نمیزن را نشان میچشمک ۵۰هر زمان که نمایشگر عدد. 

 پس از هرگونه تغییر در موقعیت کلید محدودکننده. 

 :نحوه انجام تنظیمات

شوند؛ از نزدیک شدن و توقف هرگونه فردی به های ایمنی نادیده گرفته میدر طول فرآیند تنظیمات، دستگاه

 .سیستم اتوماسیون تا پایان این فرآیند خودداری کنید

 



 :تنظیمات باید انجام شود

  برق اصلیبا روشن بودن 

 با کارکردن خودکار سیستم اتوماسیون 

 توقف/اضطراریهای با غیرفعال بودن ورودی (STOP/EMER) 

 .دهدرا نشان می .--ریزی پایه انتخاب کنید؛ نمایشگر را در برنامه  tLپارامتر  .1

ها دکمهزن ظاهر شد، صورت چشمکبه  S1ثانیه نگه دارید. وقتی  ۳را به مدت حدود  -و  +های دکمه .2

 .شودرسد متوقف میکند و وقتی به نقطه توقف میرا رها کنید. پرتو شروع به بسته شدن می

3. S2  شود. پرتو به مدت چند ثانیه در وضعیت بسته باقی زن روی نمایشگر ظاهر میصورت چشمکبه

 .ماندمی

4. S3  ند و وقتی به نقطه کشود. پرتو شروع به باز شدن میزن روی نمایشگر ظاهر میصورت چشمکبه

 .شودرسد متوقف میتوقف می

 .دهداین فرآیند به پایان رسیده و نمایشگر وضعیت سیستم اتوماسیون باز را نشان می .5

 


